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DIGITALIS ZAJCSOKKENTES

Zajmérés
(NM)

Mivel a zajcsokkentési algoritmusok rendszerint csokkentik a kis zaju képek
mindségét, rendkiviil kivanatos egy zaj adaptiv mechanizmus alkalmazasa, ami a gyenge
mindségli (zajos) képekben nagyobb, mig j6 mindségl képekben kisebb korrekciokat végez.
Ezen mechanizmus vezérlése céljabol sziikséges a zaj nagysadganak folyamatos mérése.

A zajmérési algoritmus eredménye a bemeneti jel tényleges zajszintjétdl fliggden a
zajcsokkentési feldolgozas paramétereinek megvaltoztatasara hasznalhatd. A zajmérést a TV
mikrokontrollere végzi, amely olvassa a zajszintet (NOISEME), és ezen értéktdl fliggden (0
= nincs zaj, ...126 = erds zaj) kiilonb6zd paraméter sorozatokat kiild a VSP94xxB
zajcsokkentd regisztereibe. A 127-es érték tulcsordulasi allapotot jelol, amely meghiusult
mérést jelent.

A zajszint értéke szamos félkép zaj jellemzdjének atlagolasaval kerlil meghatarozasra.
A zajmérés szempontjabol figyelembe vett sort a NMLINE paraméter hatarozza meg. Ha
NOISEME mindeddig még nem olvasott aktudlis adatokat tartalmaz, egy 0 NMSTATUS
allapot kertil beallitasra. Olvasaskor az NMSTATUS mindig Gjraindul.

Az NMLINE paraméter tehat meghatarozza azt a sort, amely a VSP 94xxB-ben
hasznalatos a mérés szdmara. NMLINE=0 esetén az A félkép 2. sora és a B félkép 315. sora
keriil kivalasztasra. NMLINE=3 esetén, az A félkép 5. soranak és a B félkép 318. sordnak
kivalasztasa torténik meg. A mérési pozicido (NMPOS) valamint az érzékenység
(NMSENSE) szabalyozhato6.

Zajcsokkentés
A 2-39. abra a valtozas adaptiv idébeli lefolyast zajcsokkentés blokkdiagramjat

szemlélteti. Az iddbeli lefolyasu adaptiv valtozo6ja zajcsokkentés szerkezete ugyanaz mind
luminancia (Y) mind krominancia (C) jel esetén. A zajcsokkentést az NRON jel engedélyezi.
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2-39. abra: Iddbeli lefolyasu zajcsokkentés

A bemeneti jelben eléfordul6d valtozasoktol fiiggden a Ky (Kuv) véltozasi tényezd a 0
(= nincs valtozas) és a 15 (= maximalis valtozas) kozotti értékeket vehet {0l a valtozas
érzékeld révén. A krominancia sziird szempontjabol a valtozasi tényezd vagy a Ky (amikor a
luminancia valtozas érzékeld kimenete érvényes, ekkor TNRSEL=0), vagy a Kuv (amikor a
krominancia valtozas érzékeld kimenete érvényes, ekkor TNRSEL=1) lehet. A
visszacsatolasi utvonal késleltetése teljes kép vagy félkép késleltetés (TNRNR4YM,
TNRNR4CM)

A luminancia és krominancia vezér csatorna (MASTER NR) szamara a valtozas
érzékelo teljes kép vagy félkép alapt lehet (TNRMD4YM). A rekurziv sziirét ugyanarra az
algoritmusra kell beallitani (TNRNR4YM, teljes kép vagy félkép alapu sziirés). A
krominancia valtozas érzékelés mindig a zajcsokkentés késését hasznalja (TNRNR4CM). A
segéd csatorna (SLAVE NR) esetén, a valtozas érzékelés késleltetése és a zajcsokkentés nem
valaszthato6 ki elkiiloniilten a luminancia és a krominancia szamara. Akar teljes kép akar
felkép késleltetés hasznalatos, mindig TNRNR4YS valasztodik ki.

2-19. tablazat: Megengedett kombinaciok a Master NR szdmara

¥ Noise C Noise Settings Y C uses C Motion C uses Y Motion
Reduction Reduction Detection Detection
Field based Figld based TNBNR4CM=1/ TNRNR4CM=1 ¢
TNBMD4YM=1 TNRSELM=A TNRSELM=0
Field basad Frame based TNRNR4YM=1 TNBNR4CM=0/
TNRSELM=1
Mot available
Framea based Field based TNBNR4CM=1
TNRMD4YM=0 TNRSELM=1
Frame basad Frame based TNRNR4YM=0 TNRNR4CM=0/ TNEBNR4CM=0/
TNRSELM=1 TNRSELM=0

Y Noise Reduction =Y zajcsokkentés
C Noise Reduction = C zajcsokkentés




Settings Y =Y beallitasok

C uses C Motion Detection = a C feldolgozas C valtozas érzékelést hasznal
C uses Y Motion Detection = a C feldolgozas Y valtozas érzékelést hasznal
Field based = Teljes kép alapu

Frame based = Félkép alapt

Not available = Nem 4all rendelkezésre

2-20. tablazat: Megengedett kombinaciok a Slave NR szdmara

Y Noise C Noise Settings Y C uses C Motion C uses Y Motion
Reduction Reduction Detection Detection
Field based Field based TNRNR4YS=1 | TNRSELS=A1 TNRSELS=0
Field based Frame based

Mot allowed
Frame based Field based
Frame based Frame based TNARNR4YS=0 | TNRSELS=1 TNRSELS=0

Y Noise Reduction =Y zajcsokkentés

C Noise Reduction = C zajcsokkentés

Settings Y =Y bedllitasok

C uses C Motion Detection = a C feldolgozas C valtozas érzékelést hasznal
C uses Y Motion Detection = a C feldolgozas Y valtozas érzékelést hasznal
Field based = Teljes kép alapu

Frame based = Félkép alapt

Not allowed = Nem engedélyezett

A mozgasérzékeld kimenete a TNRCLC ¢s TNRCLY paraméterek felhasznalasaval
sulyozasra keriil. A 2-41. 4bra 4ltal szemléltetett miiveleti tablazatban (LUT) a bemeneti
értéktartomany 8 szegmensre van felosztva. Minden egyes szegmens szamara egy eldre
definialt gorbe-karakterisztikat hataroztak meg. A gorbe-karakterisztikdk luminancia esetén a
TNRYSx paraméterrel, mig krominancia esetén a TNRCSx paraméterrel programozhatok. A
gorbe kezdetét a TNRSYY (TNRCSS) paraméter definidlja az utolsé szegmens végén. A
teljes gdrbe megszerkesztése most a 6-os szegmens végének a 7-es szegmens elejéhez valo
csatlakoztatasaval torténik, és igy tovabb. Ky (Kuv) negativ értékei nem értelmezhetdek, ezért
nullanal vagjak oket. Az eredmény a 64 valtozasi érték 16 Ky (Kuv) értékre vald folyamatos
leképezése.

K o mgrmm=t 0| mgmmetd| migrmestd | omrecsd Hgrand | =i ispgrens  fipEemn?

51

ol == s,

13 4= e Y .

THFRSAY,

12 41— ol -

11 == = THR33C

[ . -

P o L

E 4 =

T 4 -

E 1+ -

E 1 -

4§ 1 =

;:_—— THREY

14 o 11 111 ] ] o =¥ [ e '

LA B e
4 a 12 - 2B =8 &8 B4 mialkon

2-40.abra: Eldre definialt gorbe karakterisztikak a LUT szdmara
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2-41. abra: A LUT szegmensei
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